
Autore
Disegnato

Controllato
Approvato

Nome
PC CAD5

Data

22/09/20

Progettazione industriale
Particolare

Elettronica driver separati 3 assi 
SIZE
A4

Codi
ce SCE002 REV

SCALA: Peso:

REV DATE Firma

GP project
Modifica - descrizione

Committente

GP project

G.Pistorio

Materiale

Trattamento

Progetto :

 

 

1:1 Kg.

G.Pistorio
G.Pistorio 22/09/2020

22/09/2020

Alimentatore 24 VDC
320 W

Finecorsa / homing asse Z

Finecorsa / homing asse Y

Finecorsa / homing asse X
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SCHEDA GP Project
IP4X

DRIVER MOTORE
Asse Y

DRIVER MOTORE
Asse Z

DRIVER MOTORE
Asse Y

DRIVER MOTORE
Asse X

Emergenza bordo macchina

Emergenza fronte box

ProbeBox
Protezione

Motore asse
Z

Motore asse
Y

Motore asse
X

COM

COM

NO
NC

NO
NC

Relè 1 Pin 16

Relè 2 Pin 17

UC100
Motion controller USB
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Ventola
12

VDCConnettore
 DSUB 25 poli

USB
A

USB
B

Presa Mandrino Mandrino 230 V
Max 1,5 Kw

Interruttore
Mandrino

Interruttore
Generale

Spina
Alimentazione

230Vac

Uscita analogica
0-10 V Alimentazione scheda

24 Vdc Max

UC300
Motion controller ETH

UC400
Motion controller ETH

Connettore DSUB 25

Pin Funzione
1 Enable
2 Step X
3 Dir X
4 Step Y
5 Dir Y
6 Step Z
7 Dir Z
8 Step A
9 Dir A
10 Input
11 Input
12 Input
13 Input
14 Pwm
15 Input
16 Output 1
17 Output 2
18 GND
19 GND
20 GND
21 GND
22 GND
23 GND
24 GND
25 GND

Inverter
U
V
W

M
3

R
S

Presa ausiliaria
230 V max

0,75 Kw


